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400 V
Nettspenning

Bunnbeltet må
holdes stramt.

Type : Nr.: År :

Dersom dreieretning ikke
stemmer må man bytte to faser
på hovedstrømtilførselen
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2.0 Bruksområde for TKS K3 Robot vogn :
TKS K3 Robot vogn er bygd for automatisk utfôring av silo, fullfôr, blokk fra plansilo og annen løs masse, kan og ta rundballer som
er godt snittet.

K3 Robot leveres i to varianter, det er K3 Feed Robot og K3 MultiFeed Robot .
K3 Multi Feed Robot leveres med vekt-celler slik at en kan få en mer nøyaktig mengde grovfôr til hver gruppe/binge, nøyaktigheten
vil variere utfra fôrtype og mengde som skal fôres. Denne varianten kan og ustyres med kraftfôrautomat, og trådløs web/pc basert
programmering.
K3 Feed Robot leveres  uten vekt-celler, mengden blir her styrt utfra hastigheten på løpekatter. Den kan ikke fôre kraftfôr og kan
heller ikke utstyres med trådløs web/pc programmering.
Maskinen med vekt-celler fôrer jevnere, spesielt i start og slutt av rundballen, uansett er det en fordel å fôre lik type fôr for å oppnå
mest mulig nøyaktig fôring.
Når en fôrer grovfôret med hjelp av vekt så må en huske at 10kg med tørt og 10kg med fuktig fôr ikke vil se like mye ut på
fôrbrettet.

Konsistensen på fôret vil påvirke maskinen funksjon, derfor er det viktig at hver enkel prøver seg frem og finner best mulig
kjøremønster ut fra egne forhold.
Visse typer fôr kan være vanskelig å fôre automatisk(spesielt rundballer)og det kan i visse tilfeller være nødvendig å fôre
dette manuelt.

K3 Robot vogn kan installeres i de aller fleste driftsbygninger, enten det er løsdrift eller båsfjøs. Ved kjøring i båsfjøs må hvert
fôringsfelt inneholde min. 3 dyr.
Ved større enheter bør en ha et Reservoar der en kan legge opp nok fôr for et døgn, slik at en får utnytte de fordeler som dette systemet
gir.

Ved utfôring av rundballer eller annet fôr som ikke er kuttet anbefaler vi å bruke vår K1 Robot vogn.

MERK! Anvisningene gitt i denne bruksanvisningen er gitt på et generellt grunnlag. Det kan forekommme situasjoner hos den
enkelte bruker som avviker fra de anvisninger gitt her. Endringer på maskiner og utstyr som en følge av slike forhold er ikke
reklamasjonsgrunn mot produsent eller leverandør.

3.0  Operatørinstrukser:

FARE for steinkast opp og bakover når maskinen er i drift.

FARE : bevegelige deler

!

! OBS!! Anlegget starter automatisk

- Operatøren av maskinen skal oppholde seg i den enden av maskinen hvor styreskapet med tilhørende betjeningspanel
   er  montert.
- Operatøren skal sørge for god varsling i fjøset, i henhold til anvisninger gitt i denne bruksanvisning, slik at besøkende er
  oppmerksom på at vogne starter automatisk.
- Operatøren må sette seg inn i maskinens virkemåte og funksjon slik at maskinen kan brukes på en sikker og
  forsvarlig måte.
- Hold barn borte fra maskinen.
- Gå aldri oppi maskinen når denne er i drift. Dersom vedlikehold skal utføres skal tilførselsstrøm kobles fra..
- Hold avstand fra arbeidende, roterende og bevegelige deler.
- Påse at alle vernedeksler er på plass før maskinen startes.
- Påse at varsel-lys som skal monteres på maskinen er synlig overalt i fjøset.
- Påse at montert alarm varsler i 20sek. før oppstart (forsinket oppstart)
- Medfølgende varselskilt "Anlegget starter automatisk" henges på alle inngangsdører til fjøset.
- Maskinens arbeidsområdet skal være fysisk stengt eller avlåst slik at det ikke volder fare for menesker eller dyr.
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c-c 1440 med Reservoar

* minimumsmål

Vi anbefaler at en måler med en tolk for å være helt sikker på klaringene.
Lag en ramme  av planker med rette yttermål.

B

C

E

F

D

A

        K3 kort

A 220cm         240cm
B 100cm*         120cm*
C 100cm*         120cm*
D 321cm         369cm
E 160cm         160cm
F 220cm         240cm

265cm
160cm*
160cm*
360cm
200cm
265cm

K3 lang med kraftK3 Lang + K3 kort
med kraftfôr

Kjøring i kurver på en skinne :

Takvogn på en skinne:
Maskin på en skinne kan kjøre i kurver og
TKS el.forgreininger.
Fylling  skjer vanligvis ved hjelp av et
Reservoar, dersom andre måter vil nyttes
så kan en fylle i en sving, en bue eller en
sette inn en skinneåpner.
 Til oppfesting av skinnen benyttes TKS
takfester for den aktuelle takkonstruk-
sjon.
Takvogn på 1 skinne har 2
motorløpekatter.

30
0m

m

4.0  Montering av skinnebane og strømtilførsel

Montering av skinnebane

Først må en montere opp skinne, her er høyden viktig, spesielt dersom en skal benytte Reservoar. Dersom en har
dobbel skinne må en og få rette c-c mellom skinner, (se målskisse nedenfor og neste side).

Se i tabell 1. for den rette avstanden mellom opphengspunkt for skinnen.

Tabell 1:  BELASTNINGSTABELL FOR SKINNER MED MINDRE KRAV TIL STIVHET :
I denne tabellen finner en hvor lang avstand det kan være mellom opphengspunkt på skinnen. Her må en først finne ut
hvilken dimensjon skinne har, fek. IPE 120, så må en vite om det er enkel eller dobbel skinne, på enkel skinne har en
2 punkt å fordele vekten på og på dobbel 4 punkt. Deretter finner en totalvekten av maskin + fôr og deler den på antall
punkt, svaret her bruker en i tabellen og finner da avstanden mellom opphengspunktene.

A Lm 1,5 2 2,5 3 3,5 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 18 20

55 IPE100 1090 820 570 400 290 220 140 100

63 IPE120 1690 1270 1010 740 540 420 260 180 140 100

82 IPE160 3480 2610 2090 1740 1490 1140 730 510 370 280 220 180 150 120

110 IPE220 6040 4830 4030 3450 3020 2340 1620 1190 910 720 580 480 400 340 290 260

160 IPE270 8230 6860 5880 5140 4110 3390 2490 1910 1510 1220 1010 840 720 620 540 480 370

180 IPE330 11400 9770 8550 6840 5700 4880 3880 3060 2480 2050 1720 1470 1260 1100 970 760 620

66 INP140 2620 1960 1570 1310 980 Utgått profil For kontroll av gamle anlegg

Takvogn på to skinner:
Maskin på to skinner kjøres  på rette
skinner.
Dersom mulig så kan skinnene henges
direkte i tak-konstruksjonen, bruk de
takfester som egner seg best for ditt tak.
Dersom tak-konstruksjonen ikke kan
brukes må en lage portaler for å henge
skinnene i, ta kontakt med TKS for oppsett
og pris.
 Ved nedslippet må det være et takfeste i
hvert hjørne.
Takvogn på 2 skinner har 2 motorløpekatter
og 2 skyveløpekatter.
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* Alle mål er utfra at det er påmontert sideutmater
* Alle mål utfra at undekant sideutmater henger 300 mm over gulv

     Bredde etefront - etefront lysmål
Minste       Største

Vogn med sideutmater 1,0m             2000         2300
Vogn med sideutmater 1,3m    2300        2800
Vogn med sideforskyvning    2900        4000
Vogn som bare fôrer til en side          2050        ------

Bredde fôrbrett/portal

Lengde av K3 + Reservoar i pådokking(i mm)

4.1 Skinnehøyder

Bredde vegg til etefrontBredde etefront til etefront

  Høyde under langsgående skinnebane, absolutte min./maks. mål (i mm)

    Oppheng 2 skinner      Oppheng 1skinne              Oppheng 2 skinner+ travers

K3 Robot                      2400 - 2700                         2650 - 2950                       2515 - 2815

 2 Rundballer          3 Rundballer         4 rundballer            5 Rundballer          6 Rundballer            7 Rundballer
K3 MultiFeed
med kraftfôr

7800          8800 10600                    11580                      13360                 14350

   Uten kraftfôr - 50cm
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4.2 Montering av strømtilførsel:
   All tilkobling skal utføres av Autorisert Elektriker.  Bruk tilførselskabel med riktig tverrsnitt (min. 3.5mm2)

Strømtilførselsmåte velges etter strømbehov, type installasjon og evt. bygningsmessige forhold.
Vi anbefaler 40A trege sikringer.

Montering av tilførselskabel på streng :
Man borer et hull i veggen i hver ende, eller lager festebraketter, hvor man fester strengstrammerne. I disse festes strengen så
stram som mulig med håndkraft og etterstrammes med muttrene .
Strengen må ligge helt oppunder melkerøret, eller helst over der hvor det går, men ikke mer enn 50 cm over riveren. Strengen bør
henge ca. 30 cm ut til siden. Når den går på to skinner under tak, 30 cm til siden for skinnen, eller plasseres helt oppunder en
av takskinnene.
Kabelen festes til kabeloppheng med 1 m mellomrom.

Kabelvogner :
Kabelvogner brukes til takvogn. Kan brukes ved rette og kurvede baner. Maks. avstand på 3m. Dersom man har krappe svinger
må avstanden være mindre enn radien på svingen. Bruk stopp for løpekatt ved enden av banen slik at løpekatten ikke støter mot
kabelvognene og skader dem. Vær obs. på at man må ha plass til å parkere kabelvognene når man kjører mot disse.
Pass på at kabelen ikke nås av dyr (gnaging , riving).

!

Strømtilførsel til løpekattmotorer må alltid kobles.
Motor skal alltid kobles 230V siden den er
frekvensstyrt.
Se til at mtorene går rett veg i henhold til
kjøreretning i display.

Strømlederskinne :
På alle robot vogner anbefaler vi å bruke strømlederskinne!
Strømlederskinne er den sikreste strømforsyningen, og bør alltid benyttes ved automatiske anlegg. Da unngår en
problem med kabler som henger i vegen og dyr som biter på kabelen, vedlikeholdet er i tillegg minimalt.
Skinnen kan nyttes som strømleder ved alle slag skinnearrangementer, også i kurver. Skinnen festes til et vinkeljern
som monteres med klammer på toppen av I-profilet eller direkte i tak. Maks opphengsavstand 2m. Passer på alle
skinneprofiler.
Strømavtageren føres av en medbringerarm som festes på løpekatten eller på vogna. Individuell tilpasning må ofte
gjøres avhengig av plassering. 4-leder brukes for maks. 40 A. 7 leder brukes for maks. 70 A. (To og to ledere
paralellkobles)
For bruk i fuktige/kalde omgivelser må man sette inn varmeband i skinnen. En trafo som lages for den aktuelle
banelengden kobles på varmebandet, som holder skinnen varm og tørr.
Ved montering av kobberband i er det en fordel å lage en trekloss med krok i begge ender, klossen skal passe inn i
skinnen, en borrer da et hull i kobberbandet og fester et tau fra hullet og bort i kroken i klossen(ca 10cm). Deretter tar
en et langt tau og fester i andre kroken i klossen og trekker bandet i sporet ved hjelp av det.

Strømforbruk : 230 V 400 V
Takvogn   2 x 0,4 kW 4,0 A

Valsemotor 5,5 kW  20,7 A 15,0 A

Frammatning 0,55 kW 2,7 A
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* Alle mål er utfra at det er påmontert sideutmater
* Alle mål utfra at underkant sideutmater henger 300 mm over gulv

Kopling av strømtilførsel

Ved bruk av strømlederskinne monteres medbringer for strømavtaker på en av løpekattene i fronten av maskinen.
Viktig at det ikke blir skjevtrekk av strømavtaker pga at da vil en få dårlig funksjon.

Deretter koples strøm inn på maskinen i henhold til koblingsskjema.
OBS!! Dette må gjøres av aut. Inst.
Koble strøm inn på løpekatter. Løpekattmotor skal alltid være koblet 230V, fordi den er styrt av frekvensomformer.
Kontroller at løpekatt går riktig veg i forhold til tekst i display.

Montering av tellehjul

Tellehjul med brakett monteres på løpekatt, deretter monteres koblingssentral til bom ved hjelp av medsendte bøyler.
Det er medsendt 2 nullstillerarmer, disse monteres på skinnen en i hver ende, en ca 1-2meter fra grovfôr fylling og en
ca. 1-2 meter fra kraftfôr fylling. Dersom en ikke har kraftfôr så monteres den bare på enden av skinnen.
For videre bruk/innstilling av 0-stiller (se i bruksanvisning for styring side 25).
Ledninger kobles inn på sentral i henhold til nr. på sentral og ledning.

Nullstillerarm monteres på skinne
som vist på bilde.

  Høyde under langsgående skinnebane, absolutte min./maks. mål (i mm)

    Oppheng 2 skinner      Oppheng 1skinne              Oppheng 2 skinner+ travers

K3 Robot                      2400 - 2700                         2650 - 2950                       2515 - 2815

4.3  Montering av FeedRobot vogn

Montering av løpekatter

Løpekatter kommer ferdig montert og ligger vedlagt. Disse henges opp i skinnen, det enkleste er å tre dem inn fra
enden på skinnen.
Deretter finner en rette høyde på takdriften som er montert på vogn og justerer dette etter behov (se skisse og tabelle
under).
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Bakre og fremre løpekatter forbindes med avstiverstag som vist på skissen.
Gjelder bare vogn i dobbel skinne.

4.4  Montering av ekstrautstyr

Sideutmater

Sideutmater kommer ferdig montert fra fabrikk. Ingen montering behøves her. Kontroller at belte går rett veg i forhold til
tekst i styring.

Kraftfôr

Gjelder bare K1 Multifeedrobot . Kraftfôrautomaten er montert fra fabrikk. Påfylling kan skje manuelt eller automatisk.
Ved automatisk fylling monteres strømskinne på skinnen akkurat ved fyllepunktet og kontaktbrakett på løpekatt.(se
bilde under), i tillegg må en ha en 24V kontaktor som starter kraftfôr skruen.
 Når vogn får beskjed om at tank er tom så går den og stiller seg i fylleposisjon og skrue starter, en giver registrerer
når tanken er full og vogn fortsetter fôring.

Montering av sideforskyvning

Først henger en opp løpekatter som skal gå kjøreretningen langs fôrbrettet.
Deretter tres løpekatter for sideforskyvning på tverrskinnen, løpekattfeste monteres i hver ende av tverrskinne. Det skal
være en motorkatt fremme og en bak, disse monteres på samme side.
Tverrskinne med løpekatter på løftes opp og monteres til løpekatter som går i kjøreretning.
Tverrskinne bak og fremme forbindes med avstiver-rør.
På løpekattfeste er det hull for innfesting av kabelstreng der 3 stk kabelvogner skal rulle, dette er for ledninger til
løpekatter, koblings-sentral for tellehjul, eksternt 24V og strømtilførsel.
Endestopp bryter monteres på løpekatt i traversen, denne styrer hvor langt ut til hver side vognen skal gå, i tillegg
setter en opp 2 stk nullstiller-armer som skal betjene endestopp bryteren når vognen er i rett posisjon.

Sjekk at motorene går rette vei, se i instruksjonsbok for styring Feed/MultiFeed Robots.
Dersom en motor går feil vei så bytter vi en fase ved å bytte to ledninger på motoren, dette gjøre av aut. Inst.
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4.5 Montering av Reservoar

Dersom vogna skal fylles fra et Reservoar må det monteres en betjeningsskinne  på den av de bakre løpekatter som
er på samme side som styreskap for Reservoar. Denne skinnen betjener en en bryter som er montert på skinne  i rett
posisjon i forhold til plassering av Reservoar.Det er dette som starter belte i Reservoar, dersom maskinen blir skyvd
bort fra Reservoar vil strøm bli butt og Reservoaret stopper.

Montering av Reservoar

Monter føtter på utfra hvilken høyde maskinen henger i, husk at Reservoaret skal gå inn i maskinen ved fylling, og at
det skal være min 10cm høydeforskjell mellom overkant belte i maskin og underkant belte i Reservoar.
se skisse side 5 for detaljer.
Deretter monteres styreplater med fotoceller i forkant av Reservoaret, det er fotocellene som styrer når en balle er
matet over fra Reservoar til maskin og registrerer når neste balle ligger klar for overføring.
Viktig at Reservoaret står rette i sideretning i forhold til maskinen, slik at det enkelt går inn i maskinen.
Når Reservoaret er riktig plassert må det boltes fast til underlaget.
Betjeningsbryter for fylling monteres på skinnebanen.
Styreskap for Reservoar plasseres på et egnet sted i nærheten av reservoaret, aut. Inst. må foreta det nødvendige
koblinger.

(se skisser over montering av Reservoar under).

Foto-celler
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5.0 Bruk av maskinen
Valsene kan bare kjøres en vei. Rundballer legges slik at ballen kan rotere i utmater-retningen. Ved manuel ilasting må en ikke
legge fôret inntil trommelen da dette kan gi problem med oppstart. Ved overføring fra Reservoar til K3 er det foto-celler som styrer
dette.
MERK!  Rundballer og silo varierer mye i innhold ;  grastype, tørstoffinnhold, hvilken presse som er brukt, hvordan ballen er pakket,
m.m. Det er derfor meget viktig at man bruker tid på å lære seg å kjøre maskinen etter de ulike forholdene som man kommer ut
for.
Det er en fordel å kjøre samme type fôr over lengre perioder, slik at en unngår å justere på verdier hele tiden.

Viktig!!
Før en starter programmering av vogn må en ha en plan over hvordan en vil dele opp fjøset med fôringsfelt, antall fôringer pr. døgn,
mengde grovfôr(kraftfôr), fylling, osv. Dette er meget viktig for å få best mulig resultat.
Noen anbefalinger:
- Grovfôr bør tildeles mellom 6-12 ganger pr. døgn, bør ha utfôring om natten, smådyr fôres 4-5 ganger.
- Ikke ha for lange fôringsfelt(3,5-5m) i tilfelle vognen går tom. Dette siden maskinen starter på neste fôringsfelt etter fylling.
- Prøve å gruppere grovfôret slik at en har mest mulig likt fôr over en lenger periode, dette vil gjøre innstilling av vogn enklere.
- Start programmering på venstre side(sett i kjøreretningen)og kjør hele siden ned og ta høyre side tilbake igjen.
- Skill fôringsposisjoner fra hverandre, venstre fra høyre side  fek. 1- 10 venstre side og 10-20 er høyre side og grovfôr posisjoner
  fra kraftfôrposisjoner, grovfôr er mellom 1-100 og alle over 100 er kraftfôrposisjoner. Dette vil gjøre det enklere å finne frem i
  programmet senere.
- Lag et fjøskart utfra malen i bruksanvisningen.

5.0 Sjekkliste før igangkjøring av maskin:
1. MEGET VIKTIG. Forsikre deg om at strømnettet har nok spenning på alle faser og at sikringer og kabler er tilstrekkelig

dimensjonert.

2. Innkobling av strøm til Utfôringsvognens styreskap må utføres av autorisert elektriker. Sjekk at motorvern er justert i forhold
til motordata.

3. Kontroller at valsene går riktig vei .
Må retningen på valsene snus skal fasene på tilførselskabelen som kommer fra sikringsskapet byttes om, dette pga. at
bunnbelte alltid vil gå rett siden det er frekvensstyrt.

!

6.0 Vedlikehold og ettersyn :

                   NB !!  Trekk alltid ut støpselet før inspeksjon, vedlikehold eller reparasjon på maskinen.

• Rengjøring av bunnbelte, kjettinghjul, akslinger og lagerbeskyttelser gjøres  ved behov og minst en gang i pr. mnd.

• Bunnbelte må holdes stramt. Dette er spesiellt viktig den første driftstiden. Ved stramming er det viktig at det ikke
strammes skjevt.
Sørg for at drivkjeder også holdes stramme. Disse kontrolleres jevnlig for slakk og skader.

• Fotlager og kjeder smøres hver 24. driftstime eller minst en gang i måneden.

• Sørg for at det elektriske utstyret ikke utsettes for store temperatursvingninger.
Kondens kan da oppstå og gi overslag.

• Oljen i snekkene bør ikke utsettes for temperaturer under-30°C. Skal maskinen fungere optimalt under -30°C, må en
kontakte produsent for råd og veiledning.

!

Gjelder K3 Feedrobot: Matehastigheten er meget viktig å få justert inn etter lokale forhold.
Dette er MEGET viktig for godt resultat. Her må man "kjøre seg inn".
Det er en fordel å gruppere fôret slik at en bruker samme type fôr over en lengre periode slik
at en ikke må justere på innstillinger for hver balle.

P.S. Individuell tilpassning er nøkkelen til et godt resultat!!
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Stramming av bunnbelte
For at maskinen skal oppnå maksimal effekt, er det viktig at bunnbeltet er stramt. Dette bør sjekkes med jevne mellomrom.
Stramming gjøres ved å vri strammeskruen bak på maskinen.

 Husk å skru like mange omdreininger på begge sider.
Kjør bunnbeltet uten last etter stramming for å sjekke  at alt fungerer.

Stramming av kjededrift på valser og bunnbelte
Med jevne mellomrom bør en se etter kjedestrammerne på kjededriften.

Kjedene bør smøres min. hver 24 driftstime.

!

strammeskrue

!

! OBS!!! Viktig å etterstramme
allerede etter 1-2 kjøringer pga.
lakk o.l. som slites av og gir slakk
på belte.

smørepunkt

strammerull

Drift for valser

Belte på sideutmater må holdes stramt, kontroller jevnlig. Ruller bør også kontrolleres 1 gang pr. mnd. og eventuelt
fjerne gress/fôr som har lagt seg på.

Drift for bunnbelte

strammerull

smørepunkt
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7.0 Delelister :
Bunn K3, kort og lang maskin
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Agregat K3
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Deksling,karmer K3
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Deler for takvogn

Pos. Nr. Benevnelse stk.
 10 40 90 25 Snekke komplett med fot og aksling  . . . . . . 1
 11 23 40 25 Snekkeaksling Bonfiglioli 4  . . . . . . . . . . . . . 1
 12 23 20 35 Mellomlegg 28mm  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
 13 23 50 11 Kjedehjul Z14  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
 15 91 08 17 M8x16  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
 16 92 15 01 Kjede 1/2"x3/16" 62 ledd  . . . . . . . . . . . . . . 1
 17 92 15 02 Kjedelås 1/2"x3/16"  . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
 18 23 10 50 Taljeaksling IPE 120-180  . . . . . . . . . . . . . . . 1
 20 92 16 05 Splint 5x40mm  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
 21 92 02 35 Skive Ø25/Ø40/2  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 14
 22 23 10 87 Løpekattside med lageraksling  . . . . . . . . . . 2
 23 91 75 03 M24 Kronemutter 27mm  . . . . . . . . . . . . . . . 2
 24 23 20 30 Løpehjul m/ lager  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2
 25 92 10 02 Seegerring A-35  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4
 27 92 02 36 Skive Ø35,5/Ø45/4  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4
 29 23 50 30 Kabelvognskyver  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2
 30 91 06 03 M6x16  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4
 31 91 08 22 M8x16  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4
 32 23 20 10 Snekkefeste lav  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
 33 91 10 05 M8x20  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
 34 98 98 03 Motor 71 B5 0,4kW-1500  . . . . . . . . . . . . . . 1
 35 40 90 15 Snekke 49 - 1:7  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
 36 26 80 60 Snekkefot  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2
 37 91 06 14 M6x12  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 12

23607 Motorløpekatt 1000kP komplett
23609 Manuell katt 1000kP komplett

131 11 11 11 11 1 1210

15

16

18

20
21

22

23

2425

27

293031
32

37
36

3534

33

17
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Styreskap K3 Robot

For bestilling av deler til styreskap
vær vennlig å ta kontakt med TKS.



N-4355 Kvernaland Tlf. 51 77 05 00 Fax. 51 48 72 28 - 17 - e-post : post@tks-as.no

8.0 Fjøskart :
Fo

rin
gs

se
kv

en
se

r 1
-4

.
Fj

øs
ka

rt
 m

ed
 p

os
is

jo
ns

in
nd

el
in

g
se

k 
1

kl
.

se
k 

2
kl

.
1 

av
/p

å
:

1 
av

/p
å

:
2 

av
/p

å
:

2 
av

/p
å

:

3 
av

/p
å

:
3 

av
/p

å
:

4 
av

/p
å

:
4 

av
/p

å
:

5 
av

/p
å

:
5 

av
/p

å
:

6 
av

/p
å

:
6 

av
/p

å
:

    
  F

Ô
R

IN
G

SB
R

ET
T

7 
av

/p
å

:
7 

av
/p

å
:

8 
av

/p
å

:
8 

av
/p

å
:

se
k 

3
kl

.
se

k 
4

kl
.

1 
av

/p
å

:
1 

av
/p

å
:

2 
av

/p
å

:
2 

av
/p

å
:

3 
av

/p
å

:
3 

av
/p

å
:

H
ur

tig
 m

en
y 

til
 d

e 
m

es
t b

ru
kt

e 
fu

nk
sj

on
er

:
4 

av
/p

å
:

4 
av

/p
å

:
En

dr
e 

ve
kt

:F
1 

fo
rin

g,
F1

 m
en

gd
e

5 
av

/p
å

:
5 

av
/p

å
:

En
dr

e 
tid

er
:F

1 
fo

rin
g,

F2
 ti

de
r

6 
av

/p
å

:
6 

av
/p

å
:

Ta
 u

t f
or

in
gs

fe
lt 

fr
a 

se
kv

en
s:

F1
 fô

rin
g,

F3
 a

kt
iv

e 
fe

lt
7 

av
/p

å
:

7 
av

/p
å

:
Lø

se
 u

t m
ot

or
ve

rn
:lø

s 
ut

 v
er

n 
in

ne
 i 

st
yr

es
ka

pe
t o

g 
tr

yk
kF

5,
F5

,F
3,

 k
vi

tte
r f

ei
l m

ed
 F

4
8 

av
/p

å
:

8 
av

/p
å

:
H

ur
tig

 i
nf

o 
om

 p
ro

gr
am

er
in

g
A

lle
 v

al
g 

be
kr

ef
te

s 
ve

d 
en

te
r 

og
 F

4
Se

tte
 n

ul
ls

til
le

po
s 

1 
og

 2
 :

 F
5,

F1
N

ød
st

op
p:

 t
ry

kk
 i

nn
/lø

s 
ut

 o
g 

tr
yk

k 
F1

 =
 s

to
pp

 o
g 

fo
rs

et
t 

pr
g.

Se
tte

 p
ar

k.
po

s 
: 

F3
,F

2
N

ød
st

op
p:

 t
ry

kk
 i

nn
 o

g 
la

 s
tå

 i
nn

e 
i 

10
 s

ek
, 

lø
s 

ut
 o

g 
tr

yk
k 

F1
 =

 g
år

 t
il 

ut
g.

po
s.

Se
tte

 r
es

re
vo

ar
po

s 
og

 k
la

rg
j.p

os
 :

F3
,F

4
Fo

r 
å 

st
ar

te
 f

ôr
in

g 
ut

en
om

 t
id

er
: 

F1
, 

F2
, 

(v
el

g 
fo

rin
gs

se
kv

en
s 

1-
4)

, 
F2

Se
tt

e 
kr

af
tf

ôr
fy

lli
ng

sp
os

 :
F3

,F
5 

(e
ks

tr
au

ts
ty

r)
En

dr
e 

på
tr

yk
k 

på
 t

ro
m

m
el

 f
ee

d(
tø

rt
/fu

kt
ig

 f
or

):F
5,

F2
, 

(r
iv

er
 B

Ø
R

 v
er

di
 x

x%
)

Se
tte

 f
ôr

in
gs

po
s,

 m
at

er
et

ni
ng

 v
/h

 o
g 

ak
tiv

e 
fe

lt 
:F

3,
F1

En
dr

e 
ut

fô
ri

ng
sm

en
gd

e 
m

ul
ti 

fe
ed

 (
tø

rt
/fu

kt
ig

 f
or

):
F5

,F
1,

 (
øn

sk
et

 r
iv

er
ha

st
. 

xk
g/

s)
Ve

lg
e 

fô
rin

gs
tid

er
 :

F1
,F

2,
 v

el
ge

 f
or

in
gs

se
k 

1-
4

Ve
lg

e 
fô

ri
ng

sm
en

gd
e 

:F
1,

F1
, 

ve
lg

 f
or

in
gs

fe
lt



N-4355 Kvernaland Tlf. 51 77 05 00 Fax. 51 48 72 28 - 18 -

8.0 Fjøskart :
Fo

rin
gs

se
kv

en
se

r 1
-4

.
Fj

øs
ka

rt
 m

ed
 p

os
is

jo
ns

in
nd

el
in

g
se

k 
1

kl
.

se
k 

2
kl

.
1 

av
/p

å
:

1 
av

/p
å

:
2 

av
/p

å
:

2 
av

/p
å

:

3 
av

/p
å

:
3 

av
/p

å
:

4 
av

/p
å

:
4 

av
/p

å
:

5 
av

/p
å

:
5 

av
/p

å
:

6 
av

/p
å

:
6 

av
/p

å
:

    
  F

Ô
R

IN
G

SB
R

ET
T

7 
av

/p
å

:
7 

av
/p

å
:

8 
av

/p
å

:
8 

av
/p

å
:

se
k 

3
kl

.
se

k 
4

kl
.

1 
av

/p
å

:
1 

av
/p

å
:

2 
av

/p
å

:
2 

av
/p

å
:

3 
av

/p
å

:
3 

av
/p

å
:

H
ur

tig
 m

en
y 

til
 d

e 
m

es
t b

ru
kt

e 
fu

nk
sj

on
er

:
4 

av
/p

å
:

4 
av

/p
å

:
En

dr
e 

ve
kt

:F
1 

fo
rin

g,
F1

 m
en

gd
e

5 
av

/p
å

:
5 

av
/p

å
:

En
dr

e 
tid

er
:F

1 
fo

rin
g,

F2
 ti

de
r

6 
av

/p
å

:
6 

av
/p

å
:

Ta
 u

t f
or

in
gs

fe
lt 

fr
a 

se
kv

en
s:

F1
 fô

rin
g,

F3
 a

kt
iv

e 
fe

lt
7 

av
/p

å
:

7 
av

/p
å

:
Lø

se
 u

t m
ot

or
ve

rn
:lø

s 
ut

 v
er

n 
in

ne
 i 

st
yr

es
ka

pe
t o

g 
tr

yk
kF

5,
F5

,F
3,

 k
vi

tte
r f

ei
l m

ed
 F

4
8 

av
/p

å
:

8 
av

/p
å

:
H

ur
tig

 i
nf

o 
om

 p
ro

gr
am

er
in

g
A

lle
 v

al
g 

be
kr

ef
te

s 
ve

d 
en

te
r 

og
 F

4
Se

tte
 n

ul
ls

til
le

po
s 

1 
og

 2
 :

 F
5,

F1
N

ød
st

op
p:

 t
ry

kk
 i

nn
/lø

s 
ut

 o
g 

tr
yk

k 
F1

 =
 s

to
pp

 o
g 

fo
rs

et
t 

pr
g.

Se
tte

 p
ar

k.
po

s 
: 

F3
,F

2
N

ød
st

op
p:

 t
ry

kk
 i

nn
 o

g 
la

 s
tå

 i
nn

e 
i 

10
 s

ek
, 

lø
s 

ut
 o

g 
tr

yk
k 

F1
 =

 g
år

 t
il 

ut
g.

po
s.

Se
tte

 r
es

re
vo

ar
po

s 
og

 k
la

rg
j.p

os
 :

F3
,F

4
Fo

r 
å 

st
ar

te
 f

ôr
in

g 
ut

en
om

 t
id

er
: 

F1
, 

F2
, 

(v
el

g 
fo

rin
gs

se
kv

en
s 

1-
4)

, 
F2

Se
tt

e 
kr

af
tf

ôr
fy

lli
ng

sp
os

 :
F3

,F
5 

(e
ks

tr
au

ts
ty

r)
En

dr
e 

på
tr

yk
k 

på
 t

ro
m

m
el

 f
ee

d(
tø

rt
/fu

kt
ig

 f
or

):F
5,

F2
, 

(r
iv

er
 B

Ø
R

 v
er

di
 x

x%
)

Se
tte

 f
ôr

in
gs

po
s,

 m
at

er
et

ni
ng

 v
/h

 o
g 

ak
tiv

e 
fe

lt 
:F

3,
F1

En
dr

e 
ut

fô
ri

ng
sm

en
gd

e 
m

ul
ti 

fe
ed

 (
tø

rt
/fu

kt
ig

 f
or

):
F5

,F
1,

 (
øn

sk
et

 r
iv

er
ha

st
. 

xk
g/

s)
Ve

lg
e 

fô
rin

gs
tid

er
 :

F1
,F

2,
 v

el
ge

 f
or

in
gs

se
k 

1-
4

Ve
lg

e 
fô

ri
ng

sm
en

gd
e 

:F
1,

F1
, 

ve
lg

 f
or

in
gs

fe
lt



Postadresse : Gateadresse : Telefon : Telefaks : Bankgiro : Postgiro : Foretaksnr :
4355 Kvernaland Kvernalandsvn. 100 51 77 05 00 51 48 72 28 5413.05.83825 0802 5668694 NO 940 568 420 MVA

Den Norske Bank as

- Samsvarserklæring

Produkt : ............................................................................................................................

Produktnummer : ............................................................................................................................

Serienummer : ............................................................................................................................

(når dette finnes)

er i samsvar med :

følgende direktiver : ............................................................................................................................

............................................................................................................................

............................................................................................................................

Harmoniserte EU-standarder

nasjonale standarder og/eller

forskrifter : ............................................................................................................................

(hvis dette finnes) ............................................................................................................................

............................................................................................................................

............................................................................................................................

............................................................................................................................

............................................................................................................................

............................................................................................................................

............................................................................................................................

............................................................................................................................

Kverneland, Dato : ...........................................................................

Underskrift : ................................................................
Tønnes Helge Kverneland

Daglig leder

Herved erklæres at :

tks - K3 Feed/MultiFeed Robot

27111/12/13/1415/16/17/18

Forskrift om Maskiner, (best.nr.522)

NS-EN 292 (maskinsikkerhet)

NS-EN 418 (nødstopputstyr)

NS-EN 729 (sveising)

9.0 Samsvarserklæring :


