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ECS STANDARD : JA
KUNDE STANDARD

TEKNISKE DATA

LEDERFARGER

TYPE KRETS LEDER ECS STANDARD KUNDE STANDARD
Hovedstrgm L1,L2,L3 Sort ( sort, hvit, brun’)
230V AC Styrestrgm L1 Hvit

N Lys bla
24V DC Styrestrom 24V Red

ov Gra
24V AC Styrestrom L1 Oransje

L2 Brun
Fremmedspenning Leder kan ha spenning Violett

selv om hovedbryter apnes
Beskyttelsesjord PE-Schiene Gul/Grenn
PEN PEN Gul/Grenn/Lys bla
Null ( Ngytral ) N Lys bla
Signalreferanse (jord) SRJ Red/Gul

BESKRIVELSE DATA
Hovedspenning 24Vdc
Forrankoblet vern

Styrespenning 24VDC
Tetthetsgrad IP 55
Omgivelsestemp. 30 gr.

PLS Type Saia PCD3.M

Komuniksajon

FORSKRIFTER, STANDARDER OG DIREKTIVER

EN 60204 El.utstyr pa maskiner - Generelle krav

NEK 400 El.lavspenningsanlegg - Installasjoner

NEK 144 El.skjemasymboler ( IEC 617 )

NEK 321 El.dokumentasjon - Generelle regler

NEK 325 El.dokumentasjon - Inst. i bygg og utenders
NS-EN 418 Maskinsikkerhet - N@dstopp

NS-EN 954-1  Maskinsikkerhet - Sikkerhetsrelaterte deler i styresystemer

FEL 1999 El.lavspenningsanlegg
72/23/EQF Lavspenningsdirektivet
89/336/EQF EMC-direktivet

PLUGGER

Klemme 1: Brun
Klemme 2: Kvit
Klemme 3: Bla
Klemme 4: Svart
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/4.04 /24Vdc _y, » 24Vdc//6.01
/4.04/ OVdc _. » 0Vdc//6.01
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/5.09 / 24Vdc
/5.09/ 0Vdc

-A1.0 -A1.1 -A1.2 -A1.3
Saia PCD.M 3230
(3330 ved opsjon ethernet) 16 Dig. Inn 16 Dig. Ut 8 Analoge inn
PLS E165 A465 W210
PE 24V GND D /D |E—jl ov oV 24V ov ov
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24Vdc /17.01
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l Ethernet bridge
]
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Opsjon etherne
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1 [ 2 3 4 5 6 7 9 10
/4.02 / 24V_Drift _,
/6.09/24Vdc _y, » 24Vdc//8.01
/6.09/ 0Vdc _y, » 0vdc//8.01
Drivmotor for Drivmotor for -31}\\%/\, S \ =
fi bak 14 24
vogn fremover vogn bakover Frem Tilbake
wagonForwEx wagonRewEXx
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02 03 \ \
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\
O O O O T S
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Servokort - + Sig - Sig -
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—K1.1|::| -K1.2|::|
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@] O
-X1003 4
-A1.1 -A1.1
o8 09
A1 A1 18 19
.05 .06
A2 A2 man-Forw man-Rew
0311-}14 0311-}-14
-Takdrift 1 g1 2 -Takdrift 2 g1 Bryter for Bryter for
vogn fremover vogn bakover
A1 A2 A1
-M1.1 -M1.2
24V/9A 24V/9A
Takdrift motor 1 Takdrift motor 2
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1 [ 2 3 4 5 6 7 8 9 [ 10
.09/ 24Vdc_kraft _y, » 24Vdc_kraft /.01
/7.09/24Vdc _y, » 24Vdc//9.01
/7.09/ 0Vvde » 0Vdc//9.01
-Plugg 29’3 4 -Plugg 4’3 4
Rele for start Rele for start
av kraftforskrue 1 av kraftforskrue 2
grain1Ex 2|0 O grain2Ex 83|00 O
+ - + -
Puls fra Puls fra
016 kraftforskrue 1 017 kraftforskrue 2
N N
00 o o1 )
-A1.2 -A1.2
-Plugg 2 8,2 -Plugg 4 8,2
Al Ko | 1 A K3 | 13
-K2|::| - - -K3|: - PS¢
Delcon A2 - 14 Delcon A2 B 14
1 pol De1lc::‘ 1 pol De1lt:;)3;'|I
A1 A1
.02 .06
A2 A2
0313~ 14 071314
-Plugg 1’3 4 -Plugg 379’3 4
-A1.1 -A1.1
O3 04
13 14
grain1Pulse grain2Pulse
Puls Puls
fra kraftférskrue 1 fra kraftférskrue 2
Al A2 A1 A2
-M2 -M3
24V/TA 24V/7A
Kraftférskrue 1 Kraftforskrue 2
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1 [ 2 3 4 5 6 7 9 10
/24Vdc_kraft _y,
/8.09/24Vdc _y, » 24Vdc//10.01
/8.09/ 0Vdc » 0Vvdc//10.01
V2 #V2 o L.
\ X30+ O \ \ oo |
I I I I
\ \ \ \
, -Plugg 2 , . -Plugg 4 ,
[ R \ - . _
Rele for start Rele for start
av kraftforskrue 3 av kraftforskrue 4
grain3Ex -S4 grain4Ex -S5
Puls fra Puls fra
026 kraftforskrue 3 027 kraftforskrue 4
Q10 o
-A1.2 -A1.2
V2 Stv2 ] .
1 -Plugg 2 8,2 1 1 -Plugg 4 8,2 1
_K4|::A|1 K4\ B \ T \ -K5|::A|1 K5\ 13 | T ‘
Delcon T g De|£§ 14 | -Plugg inn 8,4 | Deloon T a0 Dem‘ﬁf 14 | -Plugginna,s
ol 1 pol ‘7 fffff — - ‘ 1 pol 1 pol ‘7 fffff — - ‘
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| ' -A1.1 | ' -A1.1
, -Plugg 19’3 4 ‘ O5 , -Plugg 37’3 4 ‘ O6
15 16
L . __ |4 L . 1|2
grain3Pulse grain4Pulse
Puls Puls
fra kraftférskrue 3 fra kraftférskrue 4
A1 A2 A1 A2
-M4 -M5
24VITA 24V/TA
Kraftforskrue 3 Kraftforskrue 4
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
/9.09/24Vdc » 24Vdc//11.01
/9.09/ O0Vdc _y, » 0vdc//11.01

-Plugg 7¢'3 4 -Plugg 8’3 4 -Plugg 9¢'3 4 -Plugg 573 4 -Plugg 6’3 4
-S6|O O -s710 O -s8|O O -S9O O -s10/O0 O
+ - + - + - + - + -
Retningsgiver Pulsgiver Nullposisjonsgiver 1 Kraftfortank 1 Kraftfortank 1
for vogn for vogn for vogn er tom er tom
N N N N N
Q Q Q Q Q
-Plugg 7 &,2 -Plugg 8 &,2 -Plugg 9 n,2 -Plugg 5 1,2 -Plugg 6 8,2
-A1.1 -A1.1 -A1.1 -A1.1 -A1.1
O1 02 o7 010 O 11
1 12 17 110 111
WagonDirection WagonPulse WagonClearPos1 GrainTank1Full GrainTank1Empty
Retningsgiver Pulsgiver Nullposisjonsgiver 1 Kraftfortank 1 Kraftfértank 1
for vogn for vogn for vogn er full er tom
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1 2 3 4 5 6 8 9 10
/10.09/24Vdc _y, » 24Vdc//12.01
/10.09/ O0Vdc _y, » 0Vdc//12.01

V2 _. A2 w2
\ X5 o \ X3 \ \ X3+ \
| | | | | |
\ \ \ \ \ \
) -Plugg 79’3 4 | -Plugg 14793 4 . -Plugg 5 | . -Plugg 6 | -Plugg 10 '3 4
L. .. I N I __ _ I __ _
-S12 -S13 -S14|0 O
1 1 3 + -
AN Kraftfortank 2 Kraftfortank 2 Nullposisjonsgiver 2
-S11 = \? full tom for vogn
Vogn tom il \L
for for 2 2 Q
v ] - v ] -
-Plugg 14 8,2 1 -Plugg 5 1,2 1 1 -Plugg 6 1,2 1 -Plugg 10 &,2
| T T
. -Plugg inn®,11 . -Plugg innm, 12
l_ - __ _ l_ - __ _
-A1.1 -A1.1 -A1.1 -A1.1
012 O 13 O 14 O 15
112 113 114 115
WagonEmpty GrainTank2Full GrainTank2Empty WagonClearPos2
Vogn tom for for Kraftfortank 2 Kraftfortank 2 Nullposisjonsgiver 2
full tom for vogn
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
/11.09/24Vdc » 24Vdc//13.01
/11.09/ O0Vdc _y, — 0Vdc//13.01
|_ - e— e - —— e - = - — = — - — - o
]
I Signal for SMS sending:  Signal for SMS sending: I Fyllesignal til Fyllesignal til
] AppetiteRobot OK Feil ved AppetiteRobot kraftfor grovfor
I sendOKSMS sendErrSMS ! grainFillEx hayFillEx
! 020 021 . 024 025
| 04 05 08 09
' -A1.2 -A1.2 I -A1.2 -A1.2
]
I A1 A1
-K11 -K12
' -X30+ I
A2 A2
I !
\ I
I !
-SMS1 I
' — e 56— —- 5 & K11 2 k1M K12\ | K12 "
I | PYEY, P + 7 ' 06 Y o4 06 Y 14 08 Y o4 08 Y 14
| Phoenix contact ! I
] | PSI-GSM ‘
| ' -Plugg 1192 34 Plugg 1291 y2 3 Plugg 1391 §2 3 e
: I
]
- -_— e - - _ - -—— e - : - e e e e e e - Reserveplugg Fyllesignal Fyllesignal
Ppsjon SMS utsending til kraftfor til grovfor
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15-30V/4-20mA 3 4
I Batteri | I
Spenning
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| Q5 08 |

] ]

] ]
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] ]

| /1209/24vde |

/12.09/ O0Vdc _y,

] ]
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| -A13 I

[ Oo '

Baseadresse = 132 I

I Batteri

] ]

I Batterispenning I

Opsjon batter|
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