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LEDERFARGER

TYPE KRETS FARGE
Kraftkretser AC/DC Sort
N-leder Lys bla
Styreleder AC Red
Styreleder DC + Bla

DC - Gra
Styring fra ytre stremkilde Oransje
Beskyttelseledere Gul/Grenn

Alle ledninger skal ledningsmerkes

FORSKRIFTER, STANDARDER OG DIREKTIVER

TEKNISKE DATA

Komuniksajon

BESKRIVELSE DATA
Hovedspenning 24Vdc
Forrankoblet vern

Styrespenning 24VDC
Tetthetsgrad IP 55
Omgivelsestemp. 30 gr.

PLS Type Saia PCD3.M

EN 60204 El.utstyr pa maskiner - Generelle krav

NEK 400 Norsk elektroteknisk norm for elektriske lavspenningsinstallasjoner

NEK 144 El.skjemasymboler ( IEC 617 )

NEK 321 El.dokumentasjon - Generelle regler

NS-EN 418 Maskinsikkerhet - Nedstopp

NS-EN 954-1  Maskinsikkerhet - Sikkerhetsrelaterte deler i styresystemer

FEL Forskrift om elektriske lavspenningsanlegg

72/23/EQF Lavspenningsdirektivet

89/336/EQF EMC-direktivet
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