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TEKNISKE DATA

BESKRIVELSE

Hovedspenning

Forrankoblet vern
Styrespenning
Tetthetsgrad

Omgivelsestemp.
PLS Type

Komuniksajon

DATA

24Vdc

24VDC
IP 55

30 gr.
Saia PCD3.M

LEDERFARGER 

Alle ledninger skal ledningsmerkes

FORSKRIFTER, STANDARDER OG DIREKTIVER

EN 60204       
NEK 400         
NEK 144        
NEK 321        
NS-EN 418     
NS-EN 954-1 
FEL
72/23/EØF
89/336/EØF

TYPE KRETS

Kraftkretser AC/DC

N-leder

Styreleder AC

Styreleder DC +

Styring fra ytre strømkilde

Beskyttelseledere

                 DC -

El.utstyr på maskiner - Generelle krav
Norsk elektroteknisk norm for elektriske lavspenningsinstallasjoner
El.skjemasymboler ( IEC 617 )
El.dokumentasjon - Generelle regler
Maskinsikkerhet - Nødstopp
Maskinsikkerhet - Sikkerhetsrelaterte deler i styresystemer
Forskrift om elektriske lavspenningsanlegg
Lavspenningsdirektivet
EMC-direktivet

FARGE

Sort

Lys blå

Rød

Blå
Grå

Oransje

Gul/Grønn
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-F1
C6A

1

2

+-X3

+

+

+

-

-

-

-

+Strømforsyningsskap

1-X1 2

230/24Vdc
5A

Drift

-G1 2

L1

+

L2

-

230/24Vdc
5A

Kraftfor

-G2 2

L1

+

L2

-

230/24Vdc
2A

Styring

-G3 2

L1

+

L2

-

1-X3 2 3 4 5 6

-Plugg tilførsel 11 2 3 4 5 6

+Batteriskap

-Plugg tilførsel 11 2 3 5

Batteri 24V
-B1

Batteri 24V

-

+

-F1
16A

1

2

Tilførsel 230VAC

-F2
C6A

1

2
-F3
C2A

1

2

-NR1
/5.05

13

14
-NR1

/5.05

24

23

/7
.0

1 
/  

24
V_

D
rif

t

/8
.0

1 
/  

24
V_

Kr
af

tfo
r

Tilførsel ved
strømforsyningsskap

Tilførsel ved
batteriskap

/5
.0

1 
/ 2

4V
dc

/5
.0

1 
/  

0V
dc

 Opsjon batteri 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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5

13

+V2

-Plugg inn 11

+-X3

+

+

13

-

-

-

-S0

Nødstopp i dør

1

2

-S0

Nødstopp i boks

1

2

-NR1

S12

7

1-X10

A1

S22

8

2

11

12

11

12

A2

S11

6

-A1.1

-A1.2

S34

Y32

EmOK

Nødstopprele OK

0
I0

EMRst
Reset nødstopprele

15
O31

/4.04 / 24Vdc
/4.04 /  0Vdc

24Vdc / /6.01
 0Vdc / /6.01

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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6

13

/5.09 / 24Vdc
/5.09 /  0Vdc

-D1 + -

-A1.0

Saia PCD.M 3230 
(3330 ved opsjon ethernet)

PLS

E1041

PE

COM 1 / RS485
25P
15 2

24V
       7

GND
       8

D
      1

/D
      2

-A1.1

16 Dig. Inn
E165

0V
       16

0V
       17

-A1.2

16 Dig. Ut
A465

24V
       16

0V
       17

-A1.3

8 Analoge inn
W210

-P3

0V
       9

 Opsjon ethernet 

D-Link
Ethernet bridge

+ -

 0Vdc / /7.01
24Vdc / /7.01

 Opsjon batteri 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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7

13

 0Vdc / /8.01

/4.02 /  24V_Drift

/6.09 /  0Vdc

24V/2A
Takdrift motor 1

-M1.1 M
A1 A2

-U1
Servokort

3
-

1

4
+

5
Sig -

2

6
Sig -

-A1.2

wagonForwEx

Drivmotor for
vogn fremover

2
O18

-A1.2

wagonRewEx

Drivmotor for
vogn bakover

3
O19

24V/2A
Takdrift motor 2

-M1.2 M
A1 A2

-K1.1

A1

A2
.05

11 14.03

A1

A2

-K1.2

A1

A2
.06

11 14.03

A1

A2

-K1.1
.05

11

14
-K1.2

.06

11

14

/6.09 / 24Vdc 24Vdc / /8.01

-S1

Frem

3

4

13

14
Tilbake

-A1.1

man-Forw

Bryter for
vogn fremover

8
I8

-A1.1

man-Rew

Bryter for
vogn bakover

9
I9

-Takdrift 1 11 22 -Takdrift 2 11 22

-S1

Frem

3

4

13

14
Tilbake

+V2

3-X10 4

+-X3

-Plugg inn 9 10

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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Side
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8

13

/4.03 /  24V_Kraftfor
/7.09 / 24Vdc

 24V_Kraftfor / /9.01
24Vdc / /9.01

24V/4A
Kraftfôrskrue 1

-M2 M
A1 A2

/7.09 /  0Vdc  0Vdc / /9.01

-K2
.02

Delcon
1 pol

13

14Delcon
1 pol

-K2

A1

A2
.02

13 14.03

A1

A2

-K3
.06

Delcon
1 pol

13

14

-A1.2

grain1Ex

Rele for start
av kraftfôrskrue 1

0
O16

24V/4A
Kraftfôrskrue 2

-M3 M
A1 A2

-A1.2

Delcon
1 pol

-K3

A1

A2
.06

13 14.07

A1

A2

grain2Ex

Rele for start
av kraftfôrskrue 2

1
O17

-A1.1

-S2

Puls fra
kraftfôrskrue 1

+ -

grain1Pulse

Puls
fra kraftfôrskrue 1

3
I3

-S3

Puls fra
kraftfôrskrue 2

+ -

-A1.1

grain2Pulse

Puls
fra kraftfôrskrue 2

4
I4

-Plugg 1 3 4

-Plugg 2 3 4

-Plugg 2 2

-Plugg 3 3 4

-Plugg 4 3 4

-Plugg 4 2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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9

13

/8.09 /  24V_Kraftfor
/8.09 / 24Vdc
/8.09 /  0Vdc

-A1.2

grain3Ex

Rele for start
av kraftfôrskrue 3

10
O26

-A1.1

grain3Pulse

Puls
fra kraftfôrskrue 3

5
I5

-A1.2

grain4Ex

Rele for start
av kraftfôrskrue 4

11
O27

-A1.1

grain4Pulse

Puls
fra kraftfôrskrue 4

6
I6

 0Vdc / /10.01
24Vdc / /10.01

Delcon
1 pol

-K4

A1

A2
.02

13 14.03

A1

A2

-K4
.02

Delcon
1 pol

13

14

-S4

Puls fra
kraftfôrskrue 3

+ -

Delcon
1 pol

-K5

A1

A2
.06

13 14.07

A1

A2

-K5
.06

Delcon
1 pol

13

14

-S5

Puls fra
kraftfôrskrue 4

+ -

24V/4A
Kraftfôrskrue 3

-M4 M
A1 A2

24V/4A
Kraftfôrskrue 4

-M5 M
A1 A2

-Plugg 1 3 4

-Plugg 2 3 4

-Plugg 2 2

-Plugg 3 3 4

-Plugg 4 3 4

-Plugg 4 2

+-X3 - + -

+V2 +V2

+V2 +V2

+V2

--X3 --X3-Plugg inn 2 -Plugg inn 3

-Plugg inn 4 -Plugg inn 5

+V2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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10

13

-A1.1

WagonDirection

Retningsgiver
for vogn

1
I1

/9.09 / 24Vdc
/9.09 /  0Vdc  0Vdc / /11.01

24Vdc / /11.01

-S6

Retningsgiver
for vogn

+ -

-A1.1

WagonPulse

Pulsgiver
for vogn

2
I2

-A1.1

WagonClearPos1

Nullposisjonsgiver 1
for vogn

7
I7

-A1.1

GrainTank1Full

Kraftfôrtank 1
er full

10
I10

-A1.1

GrainTank1Empty

Kraftfôrtank 1
er tom

11
I11

-S7

Pulsgiver
for vogn

+ -
-S8

Nullposisjonsgiver 1
for vogn

+ -
-S9

Kraftfôrtank 1
er full

+ -

-Plugg 5 3 4

-Plugg 5 2

-Plugg 6 3 4

-Plugg 6 2

-Plugg 7 3 4

-Plugg 7 2

-Plugg 8 3 4

-Plugg 8 2

-Plugg 9 3 4

-Plugg 9 2

-S10

Kraftfôrtank 1
er tom

+ -

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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11

13

-S12

Kraftfôrtank 2
full

+ -
-S13

Kraftfôrtank 2
tom

+ -
-S14

Nullposisjonsgiver 2
for vogn

+ -

/10.09 / 24Vdc
/10.09 /  0Vdc

-A1.1

WagonEmpty

Vogn tom for fôr

12
I12

-A1.1

GrainTank2Full

Kraftfôrtank 2
full

13
I13

-A1.1

GrainTank2Empty

Kraftfôrtank 2
tom

14
I14

-A1.1

WagonClearPos2

Nullposisjonsgiver 2
for vogn

15
I15

 0Vdc / /12.01
24Vdc / /12.01

-S11
Vogn tom

for fôr

1

2

+ -
1

2

3

-Plugg 10 3 4

-Plugg 10 2

-Plugg 14 3 4

-Plugg 14 2

+V2

-Plugg 7 3

+-X5

4

-

+V2

+V2

-Plugg 5 3

+-X3

4

-Plugg 5 2

-Plugg inn 11

-

+V2

+V2

-Plugg 6 3

+-X3

4

-Plugg 6 2

-Plugg inn 12

-

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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12

13

/11.09 / 24Vdc
/11.09 /  0Vdc  0Vdc / /13.01

24Vdc / /13.01

-A1.2

-H1 1

2

alarmLamp

Alarm lampe

6
O22

-A1.2

-H2
1

2

Sirene

Sirene

7
023

-A1.2

external24V

Gir ut 24V til
eksternt utstyr

8
O24

24V eksternt utstyr

-SMS1

Phoenix contact
PSI-GSM

24V

+-X3

-A1.2

0V

-

+ -

sendOKSMS

Signal for SMS sending: 
AppetiteRobot OK

4
O20

-A1.2

 Opsjon SMS utsending 

+ -

sendErrSMS

Signal for SMS sending: 
Feil ved AppetiteRobot

5
O21

-Plugg 11 3 4 -Plugg 12 3 4 -Plugg 13 3 4

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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13

13

/12.09 / 24Vdc
/12.09 /  0Vdc

-EIA1
15-30V/4-20mA

Batteri
Spenning

3

I

4

I

-A1.3

Baseadresse = 132

Batteri

Batterispenning

0

6

5

 Opsjon batteri 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10


